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Pozvanka na seminar

Centrum pro rozvoj vyzkumu pokrocilych fidicich a senzorickych technologii si Vas dovoluje v ramci projektu
opera¢niho programu vzdélavani pro konkurenceschopnost pozvat na sérii odbornych pfednasek s nazvem
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EVROPSKA UNIE

Vybrana témata z mobilni robotiky

Prednasejici:
RNDr. Miroslav Kulich, Ph.D. (CVUT v Praze)
Ing. Martin Saska (CVUT v Praze)

Datum:
4.3.2011 - 990 — 17%

Misto:
Ustav automatizace a méfici techniky
VUT v Brné
Kolejni 2906 /4
612 00 Brno
(seminarni mistnost E-109)

Seznam prednasek:
1. Metody lokalizace v mobilni robotice (M. Kulich):

e taxonomie, kontinualni lokalizace,
e globalni lokalizace a pouziti pravdépodobnostnich metod,

e modely snimacii sensorii pohybu pro Bayesovy filtry.
2. Planovani pohybu mobilniho robotu a skupiny mobilnich robotd (M. Saska):

e zakladni pristupy (potenciélové pole, graf viditelnosti, Voronoi diagram a VFH)

e koordinace multi-robotickych systémti (metody Leader-Follower, Behaviour Based, ).

Kontakt:

Registrujte se elektronicky na www.crr.vutbr.cz. V pfipadé problémii s elektronickou registraci zasilejte
prihlasky na adresu registrace@crr.vutbr.cz.

TENTO PROJEKT JE SPOLUFINANCOVAN EVROPSKYM SOCIALNIM

FONDEM A STATNIM ROZPOCTEM CESKE REPUBLIKY.


http://www.crr.vutbr.cz/kurzy-seminare/ridici-systemy/seminar-vybrana-temata-z-mobilni-robotiky
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