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MLADEZE A TELOVYCHOVY pro

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pozvanka na seminar

Centrum pro rozvoj vyzkumu pokrocilych fidicich a senzorickych technologii si Vas dovoluje v ramci projektu
operacéniho programu vzdélavani pro konkurenceschopnost pozvat na sérii odbornych prednasek s nazvem
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EVROPSKA UNIE

Adaptivni LQ regulatory

Prednasejici:

Ing. Josef Bohm, CSc. (UTIA AV CR, Praha)
Datum:

29.4.2011 - 990 — 1790

Misto:
Ustav automatizace a méici techniky
VUT v Brné
Kolejni 2906/4
612 00 Brno
(seminarni mistnost E-109)

Seznam prednasek:

1. Teoreticky pfistup k problematice adaptivniho fizeni a z n&j vyplyvajici praktické alohy identifikace a
navrhu fidiciho zakona.

2. Priibézna identifikace modelu procesu s ohledem na rychlost, spolehlivost a schopnost sledovat ¢asové
proménné parametry.

3. Navrh regulatoru v pritbéhu fizeni s nizkou vypocetni narocnosti, garanci stability a moznosti zmény
syntézy regulatoru podle ménicich se podminek.

4. Praktickeé aplikace adaptivnich regulatora.

ol

. Vztah mezi LQ a MPC pfistupem.

Kontakt:
Registrujte se elektronicky na www.crr.vutbr.cz. V pfipadé problémii s elektronickou registraci zasilejte
prihlasky na adresu registrace@crr.vutbr.cz.

TENTO PROJEKT JE SPOLUFINANCOVAN EVROPSKYM SOCIALNIM

FONDEM A STATNIM ROZPOCTEM CESKE REPUBLIKY.


http://www.crr.vutbr.cz/kurzy-seminare/fyzika/seminar-kinematika-robotickych-systemu
mailto:registrace@crr.vutbr.cz

