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Pozvanka na seminar

Centrum pro rozvoj vyzkumu pokrocilych fidicich a senzorickych technologii si Vas dovoluje v ramci projektu
operacniho programu vzdélavani pro konkurenceschopnost pozvat na sérii odbornych pfednasek s nazvem
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EVROPSKA UNIE

Modelovani a rizeni podaktuovanych mechanickych
systémuil a kracejicich robot

Prednasejici:
prof. RNDr. Sergej Celikovsky, CSc. (UTIA AV CR, Praha)

Datum:
12.10.2012 - 9:00-17:00

Misto:
Ustav automatizace a méFici techniky
VUT v Brné
Kolejni 2906 /4
612 00 Brno (seminarni mistnost E-109)

Seznam prednasek:

1. Modelovani mechanickych systémi - zaklady mechaniky, Lagrangeho rovnice, Euler-Lagrnageho
rovnice, princip nejmensi akce.

2. Podaktuované systémy - definice, priklady, modelovani.

3. Kracejici roboti - rozdéleni podle typu chiize, kracejici robot jako hybridni systém, Svihova a
dopadova faze, modelovani priklady.

4. Zaklady nelinearnich technik analyzy a navrhu rizeni - stavovy model, relativni a vektorovy
relativni stupen, exaktni a Casteéna exaktni linearizace, virtualni vystup.
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5. Rizeni jednoduchych modelii kracejicich roboti - nejjednodussi kracejici model, slozit&jsi modely,
pfiklad kraceni modelu robota s koleny a kyélemi bez téla.

Kontakt:
Registrujte se elektronicky na www.crr.vutbr.cz. V pfipadé problémii s elektronickou registraci zasilejte
prihlasky na adresu registrace@crr.vutbr.cz.

TENTO PROJEKT JE SPOLUFINANCOVAN EVROPSKYM SOCIALNIM

FONDEM A STATNIM ROZPOCTEM CESKE REPUBLIKY.


http://www.crr.vutbr.cz/kurzy-seminare/ridici-systemy/seminar-modelovani-rizeni-podaktuovanych-mechanickych-systemu-kracejic
mailto:registrace@crr.vutbr.cz

